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深圳市四方电气技术有限公司成立于2004年，致力于成为“卓越的自动化产品和解决方

案提供商”。公司专业从事工业自动化产品的开发、生产、销售与服务，主要产品有伺

服驱动器、变频器、永磁同步电机、PLC、HMI等。

经过十多年的发展，四方电气已经成为国产工业自动化品牌中产品结构完整、研发实力

强大的知名品牌。

企业使命

持续为客户创造价值

企业愿景

卓越的自动化产品和解决方案提供商

企业精神

创新、进取

核心价值观

诚信、共赢、务实、奉献

经营理念

以人为本、共同进步

5个大区

近15个海外销售网络

35个办事处覆盖全国的销售、服务网络及时响应客户需求
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产品简介

CD100系列伺服驱动器是四方电气在全新平台上研发的新一代经济型中小功率交流

伺服控制单元，功率范围为：100W~7.5kW。具有集成度高、体积小、散热效果

好、性能可靠、结构设计美观大方等特点。免调试功能搭配上位机软件，大幅提升了

伺服系统对使用现场的适应能力，广泛用于数控加工、包装印染、纺织木工、新能

源、工业机器人等众多领域。

 CD100  Series

典型应用

数控加工、包装印染、纺织木工、新能源、工业机器人等。

 Servo Drive & otorServo M

机床 工业机器人 纺织 印刷

高级功能

 产品特点

■ 标配双RJ45端口，可以更好的实现多机组网联动。 ■ 标配USB功能，搭配上位机调试更加方便。

■ 单相标配17bit单圈绝对值编码器，三相标配23bit单

     圈绝对值编码器，应用更加方便灵活。

■ 惯量自动辨识和增益自动调整，缩短伺服调整时间。

■ 全闭环功能设计，使用精度更高，应用场合更广。 ■ 驱动器体积更小，功率密度更高。

免调整刚性系数设定

负载扰动观测器

离线转动惯量推算

摩擦补偿

 指令前馈

 增益切换



驱动器型号表

额定电压                           驱动器型号                           额定电流(A)                最大适配电机功率(kW)

1.8A

3.0A

4.0A

6.5A

8.5A

12.0A

0.20

0.75

1.5

2.3

3.0

4.5

CD100-T1R8P□

CD100-T3R0P□

CD100-F4R0P□

CD100-F6R5P□

CD100-F8R5P□

CD100-F12RP□

单相AC220V

驱动器编码

022M000210018

022M000210030

022M000210040

022M000210065

022M000210085

022M000210120

单相/三相 AC220V

三相 AC380V

CD100-T4R5P□

CD100-T5R5P□

CD100-T7R5P□

022M000210045

022M000210055

022M000210075

4.5A

5.5A

7.5A

1.0

1.3

2.0

位置、速度、转矩、位置/速度、位置/转矩、速度/转矩

串行通讯编码器：17bit / 23bit

使用温度：0℃~+45℃ （环境温度+45℃以上，请降额使用）

储存温度：-20℃~+60℃

90%RH以下，不结露

20.5g（4.9m/s ）

驱动器型号

反馈

使用条件

温度

湿度

振动

CD100

T1R8/T3R0

T4R5/T5R5/T7R5

单相220VAC-15%~+10%（50/60Hz）

单相/三相220VAC-15%~+10%（50/60Hz）

三相380VAC-15%~+10%（50/60Hz）

控制模式

F4R0/F6R5/F8R5/F12R

多段指令
共16 段，每段可单独设定最大速度，加减速时间和等待时间。相对位置和绝对位置
模式可配置。单次运行和循环运行可配置，可通过DI 端子实现任意段运行切换。

31
4 组电子齿轮设定 1~2 -1

正向超程（POT），反向超程（NOT），增益切换（GAIN），电子齿轮比选择（GEAR），脉冲输
入禁止（INHP），位置偏差清除（PECLR），内部指令触发（PTRG），参考原点（REF），原点
回归触发（GHOM）。

定位完成（COIN），定位接近（NEAR），原点回归完成（HOM）。

电子齿轮比

控制输入

控制输出

频率响应 1.5kHz（Max）

负载波动 0 ～ 100% 负载时∶±0.2%以下 （≤ 额定转速）

电压波动 额定电压± 10%∶ 0% （≤ 额定转速）

温度波动 25 ±25℃∶± 0.1%以下 （≤ 额定转速）

零速箝位（ZCLMP），增益切换（GAIN），指令取反（CINV），外部正向转
矩限制（TCCW），外部反向转矩限制（TCW），内部多段指令切换（ICMD）。

零速度（ZSP），速速到达（SPA）

速度变化率

控制输入

控制输出

模拟量输入

多段指令

内部数字量
指令源

0~±10VDC/额定转速，最大输入电压为±12VDC

加减速时间最长可设为60S

共16 段，每段可单独设定加减速时间和运行时间。单次运行和循环运行可配置，
可通过DI 端子实现任意段运行切换。

调速比 1：6000

模拟量输入

多段指令

内部数字量指令源

0~±10VDC/额定转速，最大输入电压为±12VDC

加减速时间最长可设为60S

共4 段，每段可单独设定转矩建立时间，可通过DI 端子实现任意段运行切换

控制输入

控制输出

转矩精度

速度限制

指示

通讯

输入信号

脉冲输出

输出信号

保护

外部正向转矩限制（TCCW），外部反向转矩限制（TCW），内部多段指令切换
（ICMD），正向点动（JOGP），反向点动（JOGN），指令取反（CINV）

转矩到达（TQA），速度限制中（SPL），速度到达（SPA）

±3%

3 种限制方式

DO 端子：5 路物理端子，5 路虚拟端子，可进行各种信号分配和正负逻辑变更。

A、B、Z 差分信号输出，Z 脉冲集电极开路输出。

DI 端子：8 路物理端子，8 路虚拟端子，可进行各种信号分配和正负逻辑变更。
AI 端子：速度、转矩

过电流、过电压、电压不足、过载、主电路检测异常、散热器过热、超速、编码器异常、

CPU 异常、参数异常等。

Charge（红色）/7 段LED×6（内置键盘）

RS-485 通信：支持Modbus 协议

CAN 通信：支持CANopen 协议

外部脉冲
型态：1.脉冲＋方向2. A、B 正交脉冲3. CCW+CW 脉冲
最大频率：500Kpps（差分）/ 200 Kpps（集电极）

相对位置和绝对位置模式可配置，最大速度和加减速时间可设内部数字量指令源

03 04www.simphoenix.com.cn 深圳市四方电气技术有限公司

驱动器安装尺寸图

螺钉
规格
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(mm)伺服驱动器型号

32
   

   42

   

161 170 170 M4T1R8/T3R0

T4R5/T5R5/T7R5
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电机型号

CM10-A60TR6430B□□□□

CM10-A60T01330B□□□□

CM10-A80T02430B□□□□

CM10-A80T04025B□□□□

CM10-A130T05025Q□□□□

CM10-A130T06025Q□□□□

CM10-A130T07725Q□□□□

CM10-A130T10015Q□□□□

CM10-A130F06025Q□□□□

CM10-A130F10015Q□□□□

CM10-A130F15015Q□□□□

CM10-A130F10025Q□□□□

CM10-A180F27010Q□□□□

CM10-A180F19015Q□□□□

CM10-A130F15025Q□□□□

CM10-A180F21520Q□□□□

CM10-A180F27015Q□□□□

T1R8P□

T3R0P□

T3R0P□

T4R5P□

T5R5P□

T7R5P□

T7R5P□

T7R5P□

F4R0P□

F4R0P□

F6R5P□

F8R5P□

F8R5P□

F8R5P□

F12RP□

F12RP□

F12RP□

电机CODE

1010

1021

1020

1030

1140

1153

1150

1154

1513

1515

1510

1526

1524

1520

1531

1530

1535

编码器线

SP-WD□□□05PAID-0□

SP-WD□□□05PAID-0□

SP-WD□□□05PAID-0□

SP-WD□□□05PAID-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

SP-WD□□□05PAHC-0□

动力线

SP-WM□□□05DAIB-0□

SP-WM□□□05DAIB-0□

SP-WM□□□05DAIB-0□

SP-WM□□□07DCIB-0□

SP-WM□□□07DCHA-1□

SP-WM□□□07DCHA-1□

SP-WM□□□07DCHA-1□

SP-WM□□□07DCHA-1□

SP-WM□□□15DBHA-1□

SP-WM□□□15DBHA-1□

SP-WM□□□15DBHA-1□

SP-WM□□□15DBHA-1□

SP-WM□□□15DBHB-1□

SP-WM□□□15DBHB-1□

SP-WM□□□15DBHA-1□

SP-WM□□□15DBHB-1□

SP-WM□□□40EAHB-1□

抱闸线

SP-WB□□□02DAIA-0□

SP-WB□□□02DAIA-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABI-0□

SP-WB□□□02DABI-0□

SP-WB□□□02DABH-0□

SP-WB□□□02DABI-0□

SP-WB□□□02DABI-0□

220V

电压等级

(V)
驱动器型号法兰

60 

60 

80 

80 

130 

130 

130 

130

130 

130 

130 

130 

180 

180 

130 

180 

180 

 

驱动器尾缀□

□=无,基础款

□=A,含分频输出,

CAN,全闭环,动态制动

□=B,含CAN,全闭环，

动态制动

□=C,含分频输出

380V

线束规格中间三个□

□□□=030,3米线

□□□=050,5米线

□□□=100,10米线

线束尾缀最后一个□

□=1,普通线

□=2,高柔线

电机尾缀第二个□=H,配抱闸线电机尾缀第二个□

□=G,无抱闸

□=H,带抱闸

编码器为多圈绝对值应用时，线缆请选择 7 芯线（带电池盒），编码器为单圈或增量式绝对值时请

选择 5 芯线（不带电池盒）。 

电机代码用于设定参数 Pn-001

CD100伺服驱动器适配CM10伺服电机和线缆选型表

功率

(kW)

0.2

0.4

0.75

1

1.3

1.5

2

1.5

1.5

1.5

2.3

2.6

2.9

3

3.8

4.5

4.3

额定电流

(A)

1.2

2.8

3

4.4

5

6

7.5

6

4

4

5

6

7.5

7.5

9.5

9.5

10

额定转矩

(Nm)

0.64 

1.27 

2.40 

4.00 

5.00 

6.00 

7.70 

10.00

6.00 

10.00 

15.00 

10.00 

27.00 

19.00 

15.00 

21.50 

27.00 

 

额定转速

(rpm)

3000 

3000 

3000 

2500 

2500 

2500 

2500 

1500

2500 

1500 

1500 

2500 

1000 

1500 

2500 

2000 

1500  
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CD100 -T 5 R 5 P A

产品系列号

电压等级

T 220V

F 380V

电流标示

1R8 1.8A

3R0 3.0A

7R5 7.5A

20R 20A

... ...

P 脉冲指令

指令类型

符号 分频输出

缺省

A

产品类型

CAN/全闭环/动态制动

B

C

伺服驱动器命名规格

伺服电机命名规则

CM10  A 80 T 024 30 B 3 G M 3  F XXXX

产品系列号

电压等级

T 220V

F 380V

编码器类型

B 17bit单圈分体式 磁编绝对值

N 23bit单圈分体式绝对值光编

冷却方式

缺省 自然冷却

F 风冷

惯量规格

S 小惯量

M 中惯量

L 大惯量

23bit单圈整体式 光编绝对值Q

额定转速

15 15x100rpm

30

23bit多圈整体式 光编绝对值R

定制型号

设计代码

符号

A

键轴光轴 油封制动

B

C

D

E

F

G

H

极对数

A 4对极

B 5对极

法兰

额定转矩

R16 0.16Nm

024 2.4Nm

150 15Nm

设计代码

- -

30x100rpm

※注：电机包装内不含线材接线接头，若不需要选配线材，请添加电机接头配件。

线材命名规则

定制型号

配件类型

W 线材

配件类型

M 动力线缆

D 编码器线缆

I IO线缆

A 模拟量线缆

B 抱闸线缆

线材长度

001 0.1M

010 1M

100 10M

C 通信线缆

线序参数

端子类型1

端子类型2

A DB端子

B 直式航空插头

C 水晶头

E 叉型端子

F 裸线头

D 管型端子

H 弯式航空插头

K 圆形端子

P 六芯MDR插头

I 塑壳端子

Z 组合线

线径（动力线缆）

07
20.75mm

15 1.50 2mm

20 2.00 2mm

线芯数（其他线缆）

07 7芯

10 10芯

44 44芯

※注：⑧代表线序参数，针对于电机动力线缆线序的区分，

           CD100系列适配110以上法兰（使用航空插头）的

           动力线缆固定选型1 。

           ⑨代表线材参数，1=普通线材，2=高柔线材。

SP - W  010 07 ABD AB -  1  1

线材参数

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ ⑨

电机技术参数

AC220

151（191）

F

IP65

115（147）

额定输出功率（kW）

额定电流（A）

额定转矩（N·m）

最大转矩（N·m）

额定转速（r/min）

最大转速（r/min）

2转子惯量（Kg·m -4×10 ）

转矩常数 N.m/A)（

反电势 V/1000r/min（ ）

线电阻 Ω（ ）

线 （ ）电感 mH

驱动器输入电压（V）

极对数

绝缘等级

防护等级

电机长度（L）

机座尺寸

电机型号（CM10-） A60TR6430B□□□□ A60T01330B□□□□ A80T02430B□□□□

60

0.2

1.2

0.64

1.92

3000

5000

0.175

0.53

31

6.18

29.3

4

60

0.4

2.8

1.27

3.81

3000

5000

0.29

0.45

29.7

2.35

14

4

140（171）

80

0.75

3.0

2.39

7.17

3000

3500

1.40

0.8

48

2.2

15.7

4

F

IP65

F

IP65

※ 机身长度一项，括号内为带抱闸制动功能的长度。

A80T04025B□□□□

80

1.0

4.4

4.0

12.0

2500

3000

2.7

0.91

55

1.6

11.8

4

191（231）

F

IP65
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电机技术参数

AC220

额定输出功率（kW）

额定输出功率（kW）

额定电流（A）

额定电流（A）

额定转矩（N·m）

额定转矩（N·m）

最大转矩（N·m）

最大转矩（N·m）

额定转速（r/min）

额定转速（r/min）

最大转速（r/min）

最大转速（r/min）

转子惯量（ 2 -4Kg·m ×10 ）

转子惯量（ 2 -4Kg·m ×10 ）

转矩常数 N.m/A)（

转矩常数 N.m/A)（

反电势 V/1000r/min（ ）

反电势 V/1000r/min（ ）

线电阻 Ω（ ）

线电阻 Ω（ ）

线 （ ）电感 mH

线 （ ）电感 mH

驱动器输入电压（V）

驱动器输入电压（V）

极对数

极对数

绝缘等级

绝缘等级

防护等级

防护等级

电机长度（L）

电机长度（L）

机座尺寸

机座尺寸

电机型号（CM10-）

电机型号（CM10-）

F

IP65

130

1.5

6.0

6.0

15.0

2500

3000

12.9

1.0

65

1.3

6.2

4

179（224）

231（282）

F F

IP65 IP65

130

2.0

7.5

7.7

19.2

2500

3000

14.1

 1.03

68

1.2

5.8

4

130

1.5

6

10

25

1500

2000

18.8

 1.67

108

1.85

9.9

4

192（229） 209（265）

F

IP65

130

1.3

5.0

5.0

12.5

2500

3000

10.7

1.0

65

1.6

8.0

4

171 224（ ）

A130T05025Q□□□□

A130F06025Q□□□□ A130F10015Q□□□□

A130T06025Q□□□□

A130F15015Q□□□□

A130T07725Q□□□□ A130T10015Q□□□□

额定输出功率（kW）

额定输出功率（kW）

额定电流（A）

额定电流（A）

额定转矩（N·m）

额定转矩（N·m）

最大转矩（N·m）

最大转矩（N·m）

额定转速（r/min）

额定转速（r/min）

最大转速（r/min）

最大转速（r/min）

转子惯量（ 2 -4Kg·m ×10 ）

转子惯量（ 2 -4Kg·m ×10 ）

转矩常数 N.m/A)（

转矩常数 N.m/A)（

反电势 V/1000r/min（ ）

反电势 V/1000r/min（ ）

线电阻 Ω（ ）

线电阻 Ω（ ）

线 （ ）电感 mH

线 （ ）电感 mH

驱动器输入电压（V）

驱动器输入电压（V）

极对数

极对数

绝缘等级

绝缘等级

防护等级

防护等级

电机长度（L）

电机长度（L）

机座尺寸

机座尺寸

电机型号（CM10-）

电机型号（CM10-）

F

IP65

130

2.3

5.0

15.0

30.0

1500

2000

25.5

3.0

180

3.0

19

4

AC380

AC380

AC380

130

1.5

4.0

6.0

15.0

2500

3000

12.9

1.5

108

3.1

17.1

4

130

1.5

4.0

10

25.0

1500

2000

18.8

2.5

178

4.2

25

4

F F

IP65 IP65

179 224（ ） 209 265（ ）

A130F10025Q□□□□ A180F27010Q□□□□ A180F19015Q□□□□

180

3

7.5

19

57

1500

1800

63.5

2.53

166

1.33

14.2

4

130

2.6

6.0

10.0

18

2500

3000

18.8

1.67

108

1.8

9.4

4

180

2.9

7.5

27

81

1000

1250

88.5

3.60

241

1.67

18

4

FF F

IP65IP65 IP65

205（252）209（265） 232（279）

A180F21520Q□□□□A130F15025Q□□□□ A180F27015Q□□□□

F FF

IP65 IP65IP65

180

4.5

9.5

21.5

64.5

2000

2150

72.7

2.26

140

0.84

8.4

4

180

4.3

10.0

27.0

81

1500

1750

88.5

2.70

172

1.0

9.56

4

130

3.8

9.5

15.0

23

2500

3000

25.5

1.58

108

1.3

7.6

4

215（262） 232（279）231（282）
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伺服电机尺寸图（单位：mm)

80法兰

60法兰

130法兰

180法兰
38

10-H9

M8-6H 25

65

3
5

3
50

1
1
4
.3

15

3.2

2.5

39.5

L±1

1
8
0

45°

200

4- 13.5

2
2
9

伺服驱动器外围端子注释图

主回路端子的名称及功能

端子标号 端子名称 端子功能驱动器型号(CD100-)

外接制动电

阻连接端子

伺服电机连接端子

接地端子

主回路电源

输入端子

T1R8/T3R0

T4R5/T5R5/T7R5

F4R0~F12R

T4R5/T5R5/T7R5

F4R0~F12R

T1R8/T3R0

P+、D、C

L1、L2、L3

单相AC220V 电源输入（无L3端子）

三相AC220V/380V电源输入

U、V、W

PE

内置制动：P+、D

外接制动：P+、C 接制动电阻，同时P+、D 间开路

之间短接

之间 之

内置制动：无

外接制动：P+、C之间接制动电阻

伺服电机动力线连接端子，分别与电机的U/V/W相连接

连接至电源的接地端子和电机的接地端子

L1

L2

L3

P+

D

C

PN

U

V

W 

E

子

端

路

回

主 输 入 输 出 连 接 端 子

编 码 器 端 子

C A N / R S 4 8 5端 口

U S B功 能

共直流母线端子P+、PN 伺服驱动器的共直流母线端子，在多机并联时可共母线

12



14
深圳市四方电气技术有限公司

13 www.simphoenix.com.cn

伺服外围装置及配线（一）

配线用断路器

EMI滤波器

电磁接触器

制动器电源

电磁接触器

用于保护电源线，出

现过流时切断电路。

安装噪音滤波器以

防止来自电源线的

外部噪音。

打开/关闭伺服电

源。使用时请安

装浪涌抑制器。

外接制动电阻时

24VDC电压源，

在伺服电机带有

制动器时使用。

制动控制信号。打

开/关闭制动器电

源 ， 使 用 时 请 安

装浪涌抑制器。

制动电阻

电源

单相AC220V

CN3

CN4 后台监控软件接口

多机并联通讯电缆

伺服控制44PIN电缆

伺服电机编码器电缆

伺服电机主电路电缆

伺服电机

CN2

CN1

T1R8/T3R0 伺服驱动器配线图

顶部

L1

L2

P+

C

PN

E

W

V

U

CN3

配线用断路器

EMI滤波器

电磁接触器

制动器电源

电磁接触器

伺服控制44PIN电缆

伺服电机编码器电缆

伺服电机主电路电缆

电源

单相/三相AC220V

用于保护电源线，出

现过流时切断电路。

安装噪音滤波器以

防止来自电源线的

外部噪音。

打开/关闭伺服电

源。使用时请安

装浪涌抑制器。

外接制动电阻时

24VDC电压源，

在伺服电机带有

制动器时使用。

制动控制信号。打

开/关闭制动器电

源 ， 使 用 时 请 安

装浪涌抑制器。

CN4 后台监控软件接口

多机并联通讯电缆

伺服电机

CN2

CN1

L1

L2

L3

P+

D

C

E

W

V

U

PN

制动电阻

顶部

伺服外围装置及配线（二）

T4R5/T5R5/T7R5 伺服驱动器配线图



伺服外围装置及配线（三）
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输入输出端子连接图

CD100伺服单元

PULSE+

PULSE-

43

44

SIGN+

SIGN-

41

42

PULSE
CW

25

7

26

8

5

3

6

4

状态输出

编码器分频

PE

PAO+

PAO-

29

30

27

28

15

14

12

11

上位机

编码器Z相集电极开路输出
DGND

CZ

37

内部24V电源输出35

10

39

40

24

21

22

20

23

9

COM

36COM

PBO-

PBO+

PZO+

PZO-

PE

屏蔽层与机器外壳连接

1

2

PL

PL 37

18

19

GND
PE

AGND

16

17

GND

AGND

+24V电源

+HPULS

-HPULS

33

34

+HSIGN

-HSIGN

31

32

PE

伺服准备完成 （RD Y)

伺服故障 （ERR)

零速度 （ZSP）

电磁抱闸 （BRK）

伺服运行 （RU N）

DO1+

DO3+

DO2-

DO2+

DO1-

DO3-

DO4-

DO4+

DO5+

DO5-

A相

SIGN

CCW
B相

DI1

DI8

DI7

DI6

DI5

DI4

DI3

DI2

2 4V电源输入

模拟量速度指令

（输入电压：± 1 0V）

模拟量转矩指令

（输入电压：± 1 0V）

V_REF

T_REF

高速脉冲指令输入

脉冲频率最高 4MH z

普通脉冲指令输入

OC脉冲频率最高200KHz

差分脉冲频率最高500KHz

伺服使能（ SON）

紧急停止（ EMG）

位置脉冲输入禁止止 （ INHP）

零速箝位（ ZCLMP）

增益切换（ GAIN）

故障复位（ ERCLR）

反转驱动禁止（ NOT）

正转驱动禁止（ POT）

2KΩ

200Ω

2KΩ

200Ω

A/D转换

+24V电源

DI-P

※ 说明：伺服内部+24V 电源电压范围 20~28V，额定工作电流 100mA。

CN3
配线用断路器

EMI滤波器

电磁接触器

制动器电源

电磁接触器

伺服控制44PIN电缆

伺服电机编码器电缆

伺服电机主电路电缆

电源

三相AC380V

用于保护电源线，出

现过流时切断电路。

安装噪音滤波器以

防止来自电源线的

外部噪音。

打开/关闭伺服电

源。使用时请安

装浪涌抑制器。

外接制动电阻时

24VDC电压源，

在伺服电机带有

制动器时使用。

制动控制信号。打

开/关闭制动器电

源 ， 使 用 时 请 安

装浪涌抑制器。

CN4 后台监控软件接口

多机并联通讯电缆

伺服电机

CN2

CN5

CN1

L1

L2

L3

P+

D

C

E

W

V

U

PN

制动电阻

顶部

F4R0/F6R5/F8R5/F12R 伺服驱动器配线图

全闭环编码器电缆


